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Wymagania wstepne

Ma wiedze z zakresu matematyki i wybranych dziatow fizyki (optyka, mechanika, elektrycznosc i
magnetyzm). Posiada wiedze z zakresu teorii sygnatow i metod ich przetwarzania w dziedzinie czasu i
czestotliwosci. Potrafi za pomocg aparatu matematycznego opisa¢ wybrane zjawiska fizyczne. Potrafi
wykazac¢ sie inicjatywg przy pozyskiwaniu nowej wiedzy.

Cel przedmiotu

Nabycie wiedzy o podstawowych elementach automatyki, uktadach automatyki i regulacji automatyczne;j,
poznanie zasad doboru regulatorow i ich nastaw dla réznych rodzajow obiektow regulacji. Poznanie metod
syntezy i analizy dziatania ciggtych uktadéw automatyki przy uzyciu réznych metod analitycznych i
modelowania cyfrowego.

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza:

1. Ma wiedze z zakresu sterowania przebiegiem zjawisk dynamicznych zachodzacych w uktadach
elektroenergetycznych.

2. Ma ogdlng wiedze dotyczgcg budowy i funkcjonowania uktadéw automatyki i regulacji automatyczne;.



3. Ma wiedze z zakresu oceny i doboru parametrow procesu regulacji oraz oceny jego stabilnosci.

4. Zna budowe i zasade dziatania uktaddw regulacji stosowanych w sterowaniu procesow i systemow
elektroenergetycznych.

5. Ma wiedze dotyczgcg metod obliczen i symulacji zjawisk zachodzgcych w uktadach regulaciji.

Umiejetnosci:

1. Potrafi dobra¢ wtasciwe elementy do budowanego uktadu na podstawie danych katalogowych.

2. Umie zidentyfikowa¢ podstawowe elementy automatyki i uktady regulacji automatycznej w oparciu o
ich cechy szczegdlne oraz przeprowadzi¢ synteze i analize prostych uktadéw regulacji automatyczne;j.

3. Potrafi zastosowa¢ narzedzia programowe i symulacyjne do badania wiasciwosci uktadéw automatyki,
w tym do badania stabilno$ci uktadow.

4. Potrafi zbudowa¢ model uktadu automatyki i zinterpretowac otrzymane wyniki.

Kompetencje spoteczne:

1. Ma swiadomo$¢ istotnego wptywu dziatalno$ci inzyniera oraz uktadoéw regulacji automatycznej na
otoczenie.

2. Rozumie potrzebe ciggtego podnoszenia kwalifikacji zawodowych, osobistych i spotecznych oraz
wspétpracy w grupie.

Metody weryfikacji efektéw uczenia si¢ i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Wykfad: ocena aktywnosci na zajeciach, ocena za wykonane prace domowe, kolokwium zaliczeniowe w
formie pisemnej na koniec semestru, kolokwium zawiera pytania testowe i zadania problemowe,
oceniane w skali punktowej od 0 do 100%, ocena koncowa dla wyktadéw prowadzonych przez wiecej niz
jednego wyktadowce na podstawie Sredniej wazonej, ocena koncowa dla wiecej niz jednej oceny
sktadowej na podstawie Sredniej wazonej. Zaliczenie od 60% uzyskanych punktow.

Laboratorium: weryfikacja indywidualnego przygotowania do zaje¢ obejmujgca materiat z pojedynczego
¢wiczenia lub bloku ¢wiczen, ocena wykonanych samodzielnie przez studenta indywidualnych
sprawozdan z éwiczen, kolokwium na koniec semestru , kolokwium obejmuje pytania testowe lub
zadania problemowe, wszystkie oceny w skali punktowej od 0 do 100%, ocena korncowa na podstawie
Sredniej wazonej z wszystkich ocen sktadowych. Zaliczenie od 60% uzyskanych punktéw.

Tresci programowe

Podstawy teorii sterowania, elementy i uktady dynamiczne, uktady regulacji - budowa, dziatanie i
zastosowanie.

Tematyka zaje¢

Wykfad

Podstawowe pojecia z zakresu teorii sterowania, podziat uktadéw automatyki. Opis matematyczny
liniowych uktadéw regulacji, transmitancja operatorowa i widmowa, przyktady. Opis uktadéw regulacji w
przestrzeni zmiennych stanow. Wtasciwosci podstawowych elementéw automatyki. Charakterystyki
czasowe i czestotliwosciowe. Schematy blokowe uktadow regulacji automatycznej, przeksztatcanie
schematow blokowych. Wiasciwos$ci regulatoréw, dobor nastaw, przyktady. Stabilno$c¢ liniowych
uktadow ciggtych, ogolne warunki stabilnosci, kryteria algebraiczne i graficzne. Elementy nieliniowe w
uktadach regulacji. Jakos¢ regulacji, doktadnos$¢ statyczna, opis wtasciwosci dynamicznych uktadéw.
Ukfady regulaciji, zaktécenia w uktadach regulacji, kompensatory zaktdcen.

Laboratorium

Odpowiedzi skokowe i impulsowe podstawowych elementow automatyki, charakterystyki
czestotliwosciowe, przeksztatcanie schematéw blokowych, budowa uktadéw sterowania i regulaciji,
dobor nastaw regulatoréw, regulacja dwupotozeniowa i kaskadowa, badanie jakosci regulacji, badanie
zaktécen oddziatujgcych na obiekt i uktad regulacji. Wykorzystanie modelowania cyfrowego do analizy
uktaddéw automatyki, zastosowanie ogoélnodostepnych programéw do badania uktadéw regulacji.

Metody dydaktyczne

Wyktad: multimedialna i interaktywna prezentacja przedstawiajgca istotne zagadnienia zwigzane z
przedmiotem, dyskusja dydaktyczna w oparciu o literature przedmiotu, wykfad informacyjny, wyktad
problemowy, analiza przypadku, praca na materiatach zrodtowych



Laboratorium: realizacja ¢wiczen, wykorzystanie ogélnodostepnej informaciji oraz narzedzi
programowych do wspomagania procesu dydaktycznego, zachecanie studentéw do samodzielnego
poszukiwania optymalnych rozwigzan i rozwigzywania probleméw
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. Rumatowski K., Podstawy regulacji automatycznej, WPP 2008
. Wegrzyn S., Podstawy automatyki, PWN 1980
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Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 75 3,00
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 45 2,00
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajec 30 1,00
laboratoryjnych/éwiczen, przygotowanie do kolokwidéw/egzaminu,
wykonanie projektu)




